Maple-Befehlsiibersicht

Diese Liste mit Befehlen, die im Unterricht Verwendung finden, wurde wahrend des
CAS (maple) Tagung am 27.2.2007 in der Westhochschule Karlsruhe unter Leitung von
Frau E. Dittrich mit den anwesenden Kolleginnen und Kollegen zusammengestellt.
Sie erhebt keinen Anspruch auf Vollstandigkeit oder Notwendigkeit zum Ldsen von
Abituraufgaben.

* heil3t: Dieser Befehl wird (zur Zeit) nicht von allen Kollegen im Unterricht

verwendet

Manche der aufgefiihrten Befehle benétigen den Aufruf der zugehérigen (und

angegebenen) Befehlsbibliothek.

Zusatzlich werden die Standardfunktionen, wie z. B. sin(x), sqrt(x), In(x), exp(x)

usw. genutzt.

wi t h( geonB3d) *

% area(..)

D= AreParallel (...);
[..] center(...)

{..} coordi nates(...)
ar=a’ detail (...)
assign(..) * di stance(...)
assune(..)* draw(...)

# Fi ndAngl e(...)
collect(..) intersection(...)
convert (.., degrees) | sOnObj ect(...)
convert (f(x),parfrac,x) * line(...)

D(f) Nor mal Vector(...)
dgnon(..) * pl ane(...)
diff(..) point(...)

dsol ve(..) radius(...)

eval (..) * segrment (...)

eval b(..) * sphere(...)

eval f(..) triangle(...)
evaln(..) *

expand( . . :

fagtorg..g Wl_th(pl ots)
fsolve(..) anlnate(”)
Int(..) . int(..) di splay(..)
Ihs(..) . rhs(..) inplicitplot(..)
Limt(..), limt(..) implicitplot3d(..)
map(..) * odeplot(..) *
map2(..) * plot3d(..)
nornm(..) * pointplot(..) *
normal (..) contourplot(..) *
nurner (..) pol ygonplot(..)*
nops(..); pol ygonpl ot 3d(..)*
op(..)* tubeplot](..)*

pi ecewi se(..)
plot(..) mt Optionen
Product(..), product(..)

Vi ew

wi t h( St udent)

quo(..) * | eftbox(..) *

radnormal (..) * m ddl ebox(..) *
rem(..)* rightbox(..) *

restart

rhs(..), lhs(..) wi t h(CurveFitting)*
rsolve(..); Spline(..)*

seq(..) Least Squares(..)*
sinplify(..)
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sol ve(..)

sqart(..) with(linalg)*

subs(..) backsub(..) *

Sun(..), sun{..) crossprod(..)*

unappl y(. .) dotprod(..)*

zi p(xdat a, ydata) * gausselim..) *
gaussjord(..) *

linsolve(..) *

norm(..)*
b:n->b(n-1).... ; b(O):=.. normalize(..) *
vector(..) *
a[1]:=... ; i i *
for n from1 to ... a[n+l]:=.. od; \élvcl)ttPr:(oIc;lIJcr':?arﬁl gebr a)

CrossProduct (..)*
_EnvAl | Sol utions: =true*

wi th(stats)*
fit(..) *

wi th(Statistics)*
Fit(..) *
ScatterPlot(..)*
Exponential Fit(..)*
PowerFit(..)*
Correlation(..)*

wi t h( DEt ool s) *
dfieldplot(..) *
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